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APPAREIL DE CUISSON D'ALIWIENTS SOUS PRESSION A DISPOSITIF 
DE COMMANDE DE VERROUILLAGE / DEVERROU1LLAGE ROTATIF 



La presente invention se rapporte au domaine technique general des 
appareils de cuisson domestiques sous pression comprenant une cuve et un 
5 couvercle destine a etre verrouille sur la cuve pour former une enceinte de 
cuisson etanche, lesdits appareils etant destines a assurer la cuisson sous 
pression de vapeur des aliments contenus dans la cuve. 

La presente invention concerne un appareil de cuisson d'aliments sous 
pression, du genre autocuiseur, comportant au moins : ; 

10 - une cuve et un couvercle destine a etre rapporte et verrouille sur 
ladite cuve pour former une enceinte de cuisson etanche, 

- une ou plusieurs machoire(s) montee(s) mobile(s) en translation par 
un moyen d'entramement, entre une position de verrouillage du 
couvercle relativement a la cuve et une position de deverrouillage, 

15 - un dispositif de commande du mouvement de la au moins une 
machoire. 

La presente invention concerne egalement un dispositif de commande du 
mouvement de la au moins une machoire permettant une reduction de 
Peffort exerce par Tutilisateur. 

20 On connatt deja un recipient de cuisson sous pression comprenant une cuve 
et un couvercle, ledit couvercle comportant des machoires montees mobiles 
radialement, ainsi qu'un dispositif de commande du mouvement des 
machoires entre une position de verrouillage du couvercle relativement a la 
cuve et une position de deverrouillage. Le dispositif de commande comprend 

25 une poignee rotative dont Paxe de rotation est confondu avec Taxe de 
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symetrie general de Pautocuiseur, ladite poignee cooperant avec un systeme 
de biellettes pour transformer ie mouvement rotatif de la poignee en un 
mouvement centrifuge ou centripete des machoires. II s'avere que Ie 
dispositif de commande du mouvement des machoires mis en oeuvre par Ie 
5 dispositif de Tart anterieur procure une securite d'utilisation ainsi qu'une 
ergonomie insuffisantes. En effet, Ie recours a une poignee rotative constitue 
une gene sur Ie plan ergonomique pouvant entrainer des risques en matiere 
de securite. Ainsi, on peut tout d'abord noter que les gestes a mettre en 
ceuvre correspondant d'une part a Pouverture des machoires et d'autre part a 

10 la fermeture des machoires sont tres similaires puisqu'ils consistent dans 
chaque cas a tourner une meme poignee. La difference de sens de rotation 
n'est generalement pas suffisante pour permettre a Putilisateur de 
memoriser, de maniere natureile et instinctive, quel geste correspond a quel 
resultat technique (fermeture - ouverture). Dans Ie cas present, la distinction 

15 est d'autant plus difficile a etablir que les machoires sont masquees par un 
carter, de sorte que Putilisateur ne peut visualiser Ie resultat de son action 
sur la poignee rotative. 

De surcroit, Putilisateur est oblige d'utiliser ses deux mains pour manipuler la 
poignee rotative de commande : une main est necessaire a la manipulation 
20 de la poignee elle-meme, tandis que Pautre main est requise pour bloquer Ie 
reste de Pappareil afin d'eviter sa rotation lors de Taction sur la poignee. 

Cette gestuelle de commande est done relativement contraignante, et 
presente Ie risque de voir Tutilisateur poser sa main sur une partie brulante 
de Pappareil. 

25 II y a egalement lieu de noter que la mecanique de commande proposee 
ainsi que les deplacements relatifs des pieces constitutives du dispositif de 
commande necessitent de la part de Putilisateur un effort de commande 
relativement important, qui la encore, va a Pencontre de la securite 



m 



# 



3 



d'utilisation, puisque cet effort important a exercer sur la poignee rotative 
augmente ies risques de voir echapper Tensemble de I'autocuiseur des 
mains de I'utilisateur, ce qui peut s'averer particulierement dangereux 
lorsque le recipient est chaud. 

5 Enfin, Tappareil de I'art anterieur est d'une conception relativement 
complexe, mettant en jeu de nombreuses pieces mobiles, ce qui conduit a 
des risques d'usure et de grippage importants, ainsi qu'a des couts de 
fabrication eleves, pour une fiabilite de fonctionnement non optimale. 

L'objet de la presente invention vise en consequence a porter remede aux 
10 divers inconvenients enumeres precedemment et a proposer un nouvel 
appareil de cuisson d'aliments sous pression dont le dispositif de commande 
du mouvement des machoires autorise une gestuelle de commande 
differencial nettement Ies operations de fermeture et d'ouverture, et 
autorisant une reduction de I'effort a mettre en oeuvre par Tutilisateur pour le 
15 verrouillage / deverrouillage de Tappareil, ainsi qu'une meilleure compacite 
de Tappareil de cuisson. 

Un autre objet de ['invention vise a proposer un nouvel appareil de cuisson 
dont Tergonomie generate, et notamment celle de son dispositif de 
commande du mouvement des machoires, est amelioree. 

20 Un autre objet de I'invention vise a proposer un appareil de cuisson dont la 
conception est simplifiee et dont le montage est facilite. 

Les objets assignes a Pinvention sont atteints a Taide d'un appareil de 
cuisson d'aliments sous pression comportant au moins : 



- une cuve et un couvercle destine a etre rapporte et verrouille sur 
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ladite cuve pour former une enceinte de cuisson etanche, 
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- une ou plusieurs rnachoire(s) montee(s) mobile(s) en translation par 
un moyen d'entraTnement correspondant, entre une position de 
verrouillage du couvercle relativement a la cuve et une position de 
deverrouillage, 

5 - un dispositif de commande du mouvement de la au moins une 

machoire, comprenant : 

• une piece intermediate, laquelle comprend au moins un 
moyen de manoeuvre et un moyen d'embrayage, et est 
montee en rotation libre relativement au moyen d'entraTnement 

10 pour que le moyen de manoeuvre coopere avec ledit moyen 

d'entraTnement de fagon a regir le deplacement de ce dernier, 

♦ un organe de commande principal comprenant au moins un 
moyen de transmission, ledit organe de commande principal 
etant positionne relativement a la piece intermediaire pour que 

15 ie moyen de transmission coopere avec le moyen 

d'embrayage, de fa?on a regir la rotation de la piece 
intermediaire lorsque Porgane de commande principal est 
actionne, 

caracterise en ce que Torgane de commande principal est monte mobile 
20 en translation relativement au couvercle. 

D'autres particularites et avantages de I'invention apparaTtront et ressortiront 
plus en detail a la lecture de (a description faite ci-apres, en reference aux 
dessins annexes, donnes a titre d'exemple illustratif et non limitatif dans 
lesquels : 

25 - La figure 1 illustre, selon une vue eclatee en perspective generate, les 
differents elements constituant un autocuiseur conforme a Tinvention. 
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- La figure 2 illustre un module destine a etre rapporte et fixe de fagon 
amovible sur !e couvercle d'un autocuiseur conforme a 1'invention, selon une 
vue (de haul en bas) de dessous, de cote et de dessus. 

- La figure 3 illustre, selon une vue partielle schematique en perspective, un 
5 detail de realisation du dispositif de commande du verrouillage / 

deverrouillage du couvercle d'un autocuiseur conforme a I'invention. 

- La figure 4 montre une variante de realisation du moyen d'embrayage d'un 
dispositif de commande du mouvement des machoires d'un autocuiseur 
conforme a I'invention. 

10 - La figure 5 montre un detail d'une variante de realisation d'un dispositif de 
commande du mouvement des machoires d'un autocuiseur conforme a 
('invention. 

- La figure 6 montre une deuxieme variante de realisation du moyen 
d'embrayage d'un dispositif de commande du mouvement des machoires 

15 d'un autocuiseur conforme a I'invention. 

- La figure 7 est un schema de principe d'un detail de realisation du dispositif 
de commande du mouvement des machoires d'un autocuiseur conforme a 
I'invention. 

- La figure 8 illustre, selon une vue en perspective, le couvercle d'un 
20 autocuiseur conforme a I'invention. 



- La figure 9 illustre, selon une vue de dessus, un detail de realisation d'une 
variante preferentielle de dispositif de commande du verrouillage / 
deverrouillage du couvercle d'un autocuiseur conforme a ('invention 




6 



L'appareil de cuisson conforme a ttnvention est destine a assurer la cuisson 
de differents aliments, sous pression, dans un contexte domestique. 

L'appareil de cuisson comprend une cuve 1 de forme sensiblement 
cylindrique d'axe de symetrie (et de revolution) X-X', sur laquelle un 
5 couvercle 2 est destine a etre rapporte de maniere etanche. 

Par la suite, I'adjectif « axial » se referera a la direction de cet axe de 
symetrie, qui s'apparente a la direction verticale lorsque I'autocuiseur est en 
fonctionnement normal. 

La cuve 1 est de maniere classique realisee a partir d'un materiau metallique 
10 tel que racier inoxydable et pourvu d'un fond thermo-conducteur 1 A solidaire 
de la cuve 1 par exemple par frappe a chaud. 

La cuve 1 comporte egalement des organes de prehension tels que des 
poignees 1B fixees sur les parois de la cuve 1. 

Le couvercle 2 est de forme generate discoTde, et est verrouille sur la cuve 1 
15 grace a au moins une machoire 4 montee mobile entre une position de 
verrouillage, dans laquelle le couvercle est solidarise a la cuve, et une 
position de deverrouillage, dans laquelle le couvercle peut etre retire de la 
cuve. 

La machoire 4 se presente de maniere classique sous la forme de segments 
20 de profils en U adaptes a la forme du recipient, et dans le cas montre aux 
figures, sous la forme d'arcs de cercles, eventuellement echancres, de 
longueur determinee. 
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La machoire 4 comporte un rebord inferieur 4B et un rebord superieur 4A 
permettant d'enserrer respectivement le rebord peripherique de la cuve 1 et 
le rebord peripherique du couvercle 2. 

L'appareil de cuisson sous pression conforme a ^invention comporte au 
5 moins : 

- une cuve 1 et un couvercle 2 destine a etre rapporte sur la cuve 1 
pour former une enceinte de cuisson etanche, 

- une ou plusieurs machoire(s) 4 montee(s) mobile(s) en translation par 
un moyen d'entraTnement 5 correspondant, entre une position de 

10 verrouillage du couvercle 2 relativement a la cuve 1 et une position de 

deverrouillage, 

- un dispositif de commande du mouvement de la au moins une 
machoire(s) 4. 

L'etancheite de Penceinte de cuisson est obtenue par verrouillage du 
15 couvercle 2 sur la cuve 1, le couvercle 2 etant dote d'un moyen d'etancheite, 
constitue par exemple d'un joint d'etancheite annulaire a levres 3. 

Selon I'invention, le dispositif de commande du mouvement de la au moins 
une machoire 4 comprend une piece intermediaire 7, laquelle comprend au 
moins un moyen de manoeuvre 7A, 7B et un moyen d'embrayage 7C, 19, qui 
20 seront decrits plus en detail ulterieurement. La piece intermediaire 7 est 
montee en rotation libre relativement au moyen d'entraTnement 5, pour que 
le moyen de manoeuvre 7A, 7B coopere avec ledit moyen d'entraTnement 5, 
de fapon a regir le deplacement de ce dernier. 

La rotation de la piece intermediaire 7 s'effectue dans un plan sensiblement 
25 horizontal, autour d'un axe de rotation sensiblement parallele a Taxe de 
symetrie X-X 1 de l'appareil de cuisson. 




Selon Pinvention, le dispositif de commande du mouvement de la au moins 
une machoire 4 comprend egalement un organe de commande principal 6. 
L'organe de commande principal 6 comprend au moins un moyen de 
transmission 6C, 18, 30, 31 qui sera decrit plus en detail ulterieurement 
5 L'organe de commande principal 6 est positionne relativement a la piece 
intermediaire 7 pour que le moyen de transmission 6C, 18, 30, 31 coopere 
avec le moyen d'embrayage 7C, 19, de fa$on a regir la rotation de la piece 
intermediaire 7, lorsque l'organe de commande principal 6 est actionne par 
Putilisateur. 

10 Selon une caracteristique essentielle de Pinvention, l'organe de commande 
principal est monte mobile en translation relativement au couvercle 2. 

Un tel mouvement de translation correspond a une liaison mecanique de 
type glissiere. 

Le principe general de Pinvention repose done sur : 

15 - la transformation d'un mouvement de translation, qui s'avere 
particulierement ergonomique a generer pour un utilisateur, en un 
mouvement intermediaire de rotation, qui se prete particulierement 
bien a differentes operations de controle et de reduction d'effort, 

- et sur la transformation de ce mouvement de rotation en un 
20 mouvement de translation, qu'il reste a communiquer a la au moins 

une machoire 4. 

Avantageusement, la au moins une machoire 4 est montee mobile selon une 
direction sensiblement radiale, par rapport a Paxe general de symetrie X-X' 
de Pappareil de cuisson. 
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Avantageusement, I'organe de commande principal 6 est monte mobile 
egalement selon une direction sensiblement radiale. 

Avantageusement, l'organe de commande principal 6 regit la rotation de la 
piece intermediate 7 de maniere active dans le sens du verrouillage et dans 
5 le sens du deverrouillage. L'organe de commande principal 6 presente done 
un caractere reversible, et peut etre actionne par exemple par poussage et 
tirage. Le sens du verrouillage correspond, tel que cela est illustre aux 
figures, a une rotation de la piece intermediaire 7 dans le sens anti-horaire et 
a un deplacement centripete concomitant du moyen d'entramement 5 et 
10 done de la au moins une machoire 4, tandis que le sens du deverrouillage 
correspond a une rotation de la piece intermediaire dans le sens horaire et a 
un deplacement concomitant centrifuge du moyen d'entramement 5 et done 
de la au moins une machoire 4. 

Selon une premiere variante de realisation d'un autocuiseur conforme a 
15 Pinvention, le moyen d'embrayage est constitue par une roue dentee 19 
montee axialement fixe sur la piece intermediaire 7. L'axe de rotation de la 
roue dentee 19 est confondu avec l'axe de rotation de la piece intermediaire 
7, lequel axe est confondu de preference avec l'axe de symetrie X~X' de 
I'autocuiseur. Avantageusement, le moyen de transmission est constitue, tel 
20 que cela est represents a la figure 4, par une cremaillere 18 agencee sur 
Porgane de commande principal 6 pour engrener lateralement avec la roue 
dentee 19. La cremaillere 19 est montee fixe sur l'organe de commande 
principal 6, de sorte que lorsque ce dernier se deplace en translation, la 
cremaillere 18 effectue egalement un mouvement de translation qui conduit 
25 a mettre en rotation la roue dentee 19, et done la piece intermediaire 7. 

Selon une variante de realisation de ('invention, le moyen de transmission 
est constitue d'une vis sans fin 31 montee fixe sur l'organe principal de 
commande 6 et s'etendant dans la direction de translation de ce dernier, 
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ainsi que d'un pignon 30 monte fixe par rapport au couvercle 2 et engrenant 
perpendiculairement avec la roue dentee 19. Le pignon 30 comprend en son 
centre un trou taraude, cooperant avec la vis sans fin 31 pour qu'un 
mouvement de translation de celle-ci provoque, par I'intermediaire du trou 
5 taraude, la rotation du pignon 30, lequel a son tour met en rotation la roue 
dentee 19, et done la piece intermediaire 7. 

II est egalement envisageabie que les moyens de transmission et 
d'embrayage soient formes par une bieliette ( non representee) reliant la 
piece intermediaire 7 et I'organe de commande principal 6. 

10 Selon une variante de realisation preferee de I'invention, le moyen 
d'embrayage est constitue par un pion de guidage 7C, solidaire de la piece 
intermediaire 7 et s'etendant axialement a partir de celle-ci. 

De facon preferentielle, le pion de guidage 7C est de forme sensiblement 
cylindrique, et son extremite superieure est chanfreinee. 

15 Avantageusement, le moyen de transmission comprend au moins une 
surface plane 32 s'etendant en oblique par rapport a la direction radiale, et 
agencee de facon a ce qu'une translation de I'organe de commande 
principal 6 induise I'engagement du pion de guidage 7C par la surface plane 
32, laquelle pousse le pion de guidage 7C, ce qui engendre la rotation de la 

20 piece intermediaire 7. La surface plane fait ainsi fonction de rampe et 
engage le pion de guidage 7C, dont le role peut etre assimile a celui d'une 
ba'ionnette. Le pion de guidage 7C, sous I'effet de ('effort qui lui est transmis 
par la surface plane 32, va glisser contre celle-ci et engendrer ainsi un 
mouvement de rotation de la piece intermediaire 7. 

25 Selon une version particulierement avantageuse de I'invention, le moyen de 
transmission est constitue par un orifice oblong d'entramement 6C 
s'etendant en oblique par rapport a la direction radiale, et cooperant avec le 




pion de guidage 7C, de fagon a ce qu'une translation de I'organe de 
commande 6 induise une rotation de la piece intermediate 7. L'orifice oblong 
d'entratnement 6C est pratique dans Tepaisseur de la piece intermediate 7, 
et sa largeur est adaptee a la section du pion de guidage 7C. La mise en 
5 oeuvre d'un tel orifice oblong d'entratnement permet de conferer un 
caractere reversible a I'organe de commande 6. 

Avantageusement, la piece intermediaire 7 est montee a rotation elastique 
relativement au couvercle 2, de telle sorte que sa position de rappel 
elastique correspond au verrouillage de la au moins une machoire 4. 

10 De fagon preferentielle, la piece intermediaire 7 est montee a rotation 
elastique a rencontre d'un ressort de compression 33, tel que cela est 
represents a la figure 9. L'une des extremites du ressort de compression 33 
est ainsi solidaire, directement ou indirectement, du couvercle 2, tandis que 
son autre extremite vient engager la piece intermediaire 7, et exercer ainsi ■ 

15 une force sensiblement tangentielle en peripheric de ladite piece 
intermediaire 7, de fagon a maintenir celle-ci dans la position correspondant 
au verrouillage de la au moins une machoire 4. 

Selon une autre variante de realisation, la piece intermediaire 7 est montee a 
rotation elastique a I'encontre d'un ressort de torsion (non represente). Le 
20 montage elastique de la piece intermediaire 7 peut bien evidemment etre 
effectue par tout autre moyen elastique bien connu de Phomme du metier, 
sans pour autant sortir du cadre de I'invention. 

Avantageusement, le moyen d'entramement 5 comprend au moins un bras 
entrameur 5A, 5B apparie a la au moins une machoire 4, 4\ guide en 
25 translation relativement au couvercle 2, et presentant une extremite externe 
24, 25 reliee a la au moins une machoire respective 4, 4' et une extremite 
interne 22, 23 destinee a cooperer avec le moyen de manoeuvre 7A, 7B. 




Selon une variante preferentielle de realisation de Finvention, les machoires 
4, 4' sont au nombre de deux et sont montees, de preference en opposition, 
sur le couvercle 2 par deux bras entrameurs 5A, 5B respectifs. De fa?on 
preferentielle, chaque bras entrameur 5A, 5B, se presente sous la forme 
5 d'un profile metallique, par exemple rectiligne, sensiblement plat, et dont le 
profil est adapte a celui du couvercle 2. Les bras entrameurs 5A, 5B peuvent 
presenter une longueur suffisante, de maniere a pouvoir etre superposes, au 
moins en partie, lors de leur deplacement en translation. Dans ce cas, les 
bras entrameurs 5A, 5B sont autoguides en translation Tun dans I'autre, un 
10 premier bras 5A formant le bras male, I'autre bras 5B formant le bras 
femelle, le bras male 5A coulissant dans le bras femelle 5B. 

De maniere preferentielle, le guidage du mouvement lineaire et en 
translation des bras entrameurs 5A, 5B est assure par des moyens de 
guidage supplementaires qui sont solidaires du couvercle 2. 

15 Selon une variante preferentielle, les moyens de guidage supplementaires 
comprennent une piece de support 11, qui enserre les bras entrameurs 5A, 
5B sur une partie de leur longueur. De fagon encore plus preferentielle, la 
piece de support 11 est formee d'une plaque de section transversale en U, 
enserrant et recouvrant les bras entrameurs 5A, 5B, la face interne de Tame 

20 du U etant tournee vers le couvercle 2. 

Dans ce cas, il n'est pas necessaire que les bras entrameurs 5A, 5B se 
superposent ou entrent en contact. 

De fac?on preferentielle, les moyens de guidage supplementaires 
comprennent egalement des axes de guidage (non visibles aux figures), 
25 apparies aux bras d'entramement 5A, 5B, et qui s'etendent axialement 
sensiblement a la peripherie du couvercle 2 et sont fixes solidairement a 
celui-ci. 
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Ces axes de guidage cooperent avec des moyens formant chemins de 
guidage correspondants, lesquels sont solidaires des bras entraTneurs 5A, 
5B et/ou des machoires 4, 4\ de fagon a former une liaison glissiere radiale 
entre le couvercle 2 et les bras entraTneurs 5A, 5B . et 
5 machoires 4, 4\ 

De fagon avantageuse, les axes de guidage sont constitues d'ergots 
cylindriques, dont Tune des extremites est sertie sur le couvercle 2, 
Textremite opposee etant filetee. 

Les moyens formant chemins de guidage sont quant a eux 
10 avantageusement constitues par des trous oblongs respectifs rnenages 
longitudinalement dans I'epaisseur des extremites externes 24, 25 des bras 
entraTneurs 5A, 5B et dans I'epaisseur des machoires 4, 4\ 

Les axes de guidage sont ainsi positionnes dans les trous oblongs 
respectifs, des ecrous etant serres sur les extremites filetees desdits axes de 
15 guidage, pour eviter le desengagement de ces derniers hors des trous 
oblongs formant chemins de guidage. La longueur des trous oblongs est 
evidemment adaptee a la course que doivent effectuer les bras entraTneurs 
5A, 5B entre les positions d'ouverture et de fermeture des machoires 4, 4\ 

Avantageusement, Textremite interne 22,23 de chaque bras entraTneur 5A, 
20 5B est pourvue d'un ergot axial de guidage respectif 12A, 12B. 

De fagon preferentielle, les ergots de guidage 12A, 12B sont constitues de 
plots cylindriques verticaux dont I'extremite superieure est chanfreinee. lis 
s'etendent sensiblement verticalement vers Texterieur du recipient de 
cuisson et sont situes aux extremites des bras entraTneurs 5A, 5B les plus 
25 proches du centre du couvercle 2, c'est-a-dire respectivement aux extremites 
internes 22, 23 situees a Toppose des machoires 4, 4\ 




Selon une premiere variante de realisation de I'invention, le moyen de 
manoeuvre oomprend au moins une surface formant rampe 34, 35 
s'etendant en oblique par rapport a la direction radiale, et etant agencee de 
fagon a ce que lorsque la piece intermediate 7 tourne, la surface formant 
5 rampe 34, 35 engage I'ergot axial de guidage correspondant 12A, 12B et le 
pousse, ce qui engendre le mouvement du moyen d'entramement 5A, 5B. 

La au moins une surface formant rampe 34, 35 peut etre de forme plane ou 
courbe. 

Elle interagit avec I'ergot axial de guidage 12A, 12B, avec iequel elle est 
10 appariee, a la fagon d'une rampe avec une baTonnette. La direction radiale 
par rapport a laquelle la au moins une surface formant rampe s'etend en 
oblique correspond a celle de la ligne passant par I'axe de rotation de la 
piece intermediaire 7 et par 1'ergot axial de guidage. Les bras entraTneurs 
5A, 5B etant guides en translation, I'ergot axial de guidage 12A, 12B est 
15 egalement de ce fait guide en translation, de sorte que sous la poussee 
exercee par la surface formant rampe 34, 35, I'ergot axial de guidage 12A, 
12B glisse le long de cette surface selon une trajectoire correspondant a 
cette direction de mobilite en translation. 

Selon une version preferentielle de realisation de I'invention, le moyen de 
20 manoeuvre comprend au moins une lumiere oblongue de manoeuvre 7A, 7B 
agencee dans I'epaisseur de la piece intermediaire 7, pour engager I'ergot 
axial de guidage 12A, 12B correspondant, de fagon a ce qu'une rotation de 
la piece intermediaire 7 engendre le mouvement du moyen d'entrainement 
5A, 5B. 

25 Dans le cas preferentiel ou les machoires 4, 4' sont au nombre de deux et 
sont montees par deux bras entraTneurs 5A, 5B respectifs, la piece 
intermediaire 7, tel que cela est represents aux figures 3 a 6, est pourvue de 
deux lumieres oblongues de manoeuvre 7A, 7B disposees symetriquement 
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par rapport a Taxe de rotation de la piece intermediate 7 et s'etendant 
respectivement entre deux extremites 17A, 17C et 17B, 17D (voir figure 4). 
Selon une premiere variante de realisation, lesdites lumieres oblongues de 
manoeuvre 7A, 7B peuvent presenter une forme courbe sensiblement en arc 

5 de cercle dont le centre de courbure est decale par rapport au point de 
pivotement de la piece intermediate 7, de sorte que I'une des extremites 
17C, 17D de chaque lumiere de manoeuvre 7A, 7B est decalee vers le 
centre (vers I'interieur) de la piece intermediate 7 par rapport a I'autre 
extremite 17A, 17B. Dans le cas illustre a la figure 3, le centre ou point de 

10 pivotement de la piece intermediate 7 est situe sur Taxe X-X' du recipient. 

De fagon preferentielle, tel que cela est represents aux figures, la piece 
intermediate 7 est une plaque formant volant, qui comporte des oreilles 36/ 
37 appariees au nombre de machoires, et dans lesquelles sont pratiquees: 
les lumieres oblongues de manoeuvre 7A, 7B. 

15 Selon un mode de realisation prefere de I'invention illustre a la figure 9, les 
lumieres oblongues de manoeuvre 7A, 7B comprennent chacune une partie 
sensiblement rectiligne s'etendant en oblique par rapport a la direction 
radiale, ladite partie rectiligne formant a Tune de ses extremites un coude 38, 
39 rentrant vers I'interieur de la plaque 7, c'est-a-dire vers Taxe de rotation 

20 de celle-ci. 

Les lumieres oblongues de manoeuvre 7A, 7B presentent ainsi une forme 
sensiblement en L, mais dont les bras forment entre eux un angle obtus 
(superieur a 90°), de preference tres ouvert. 

Selon un mode alternatif de realisation de Tinvention, le moyen de 
25 manoeuvre comprend une biellette, dont Tune des extremites est liee, par 
Tintermediaire d'une liaison pivot, au moyen d'entralnement 5A, 5B, I'autre 
extremite etant liee, par Tintermediaire d'une autre liaison pivot, a la piece 
intermediate 7. Un tel systeme de biellette est bien connu de Thomme du 
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metier, notamment par la demande de brevet WO-96/01069 du meme 
demandeur, a laquelle on pourra se referer pour une description plus 
complete. 

Avantageusement, le moyen d'entrainement 5A, 5B est monte a 
5 coulissement elastique relativement au couvercle 2, de telle sorte que sa 
position de rappel elastique correspond au verrouillage de la au moins une 
machoire 4. 

Dans le cas prefere ou le moyen d'entrainement 5 est forme de deux bras 
entraineurs 5A, 5B guides en translation et montes en opposition, il est 

10 avantageux de relier les extremites internes respectives desdits bras 5A, 5B 
par un moyen elastique de rappel (non visible aux figures), par exemple un 
ressort qui est agence de fa?on a rappeler les bras entraineurs 5A, 5B Tun 
vers Tautre, chacun dans une direction radiale centripete. Sous I'effet de 
cette force de rappel, les machoires 4, 4' sont ainsi maintenues en position 

1 5 stable de verrouillage. 

Selon une variante preferentielle de ('invention, I'organe de commande 
principal 6 est couple cinematiquement avec un organe de commande 
secondaire 8 monte mobile sur le couvercle 2 selon une direction 
sensiblement axiale, ledit organe de commande secondaire 8 etant apte a 

20 commander !e deplacement du moyen d'entraTnement 5 dans le sens du 
verrouillage. Pour realiser ce couplage cinematique, I'organe de commande 
principal 6 et I'organe de commande secondaire 8 peuvent etre chacun 
dotes de surfaces d'engagement 6A, 8A, conformees pour cooperer entre 
elles, par exemple par Tintermediaire d'une interface de contact formee par 

25 un plan incline, par exemple de 45° par rapport a I'axe de symetrie X-X\ Un 
tel couplage cinematique « en coin » transforme de maniere classique le 
mouvement axial de I'organe de commande secondaire 8 en un mouvement 
radial centrifuge de deplacement de I'organe de commande principal 6. Dans 




une variante preferentielle de fonctionnement, I'organe de commande 
principal 6 peut etre assimile a un organe d'ouverture, son actionnement 
dans une direction radiale centripete induisant une rotation de la piece 
intermediate 7 de facon a ce que celle-ci engage le moyen d'entraTnement 5 

5 pour provoquer son deplacement vers la position d'ouverture de la au moins 
une machoire 4. L'organe de commande secondaire 8 peut etre quant a lui 
assimile a un organe de fermeture, son deplacement axial repoussant 
l'organe de commande principal 6 dans une direction radiale centrifuge, ce 
dernier induisant concomitamment une rotation de la piece intermediate 7 

10 de facon a ce que celle-ci engage le moyen d'entramement 5 pour provoquer 
son deplacement vers la position de fermeture de la au moins une machoire 
4 hors de la position correspondant au deverrouillage jusqu'a la position de 
verrouillage. 

Avantageusement, le dispositif de commande du mouvement des machpires 
15 4 comporte un moyen de blocage reversible 9, 9', 9" du moyen 
d'entramement 5 en position de deverrouillage. Le moyen de blocage 
reversible 9 permet ainsi d'obtenir une position de deverrouillage stable. Le 
moyen de blocage reversible 9, 9', 9" peut reposer par exemple sur un 
principe de cran ou de came-butee, la came etant solidaire de la piece 
20 intermediate 7 tandis que la butee est fixe par rapport a cette piece 
intermediate 7. 

De maniere preferentielle, l'organe de commande secondaire 8 comporte 
des moyens de relachement 8A pour commander le desarmement des 
moyens de blocage reversibles 9, 9', 9". La fonction des moyens de 
25 relachement peut etre realisee directement par le couplage cinematique 
entre I'organe de commande principal 6 et l'organe de commande 
secondaire 8. Ainsi, lorsqu'il est actionne, l'organe de commande secondaire 
8 vient engager, avec sa surface d'engagement inclinee 8A, la surface 
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d'engagement complementaire 6A menagee sur Torgane de commande 
principal 6, et Teffort ainsi exerce sur ce dernier est suffisant pour faire 
tourner la piece intermediaire 7 au point de liberer la came de la butee. 

De fayon particulierement avantageuse, tel que cela est illustre a la figure 9, 
5 les lumieres oblongues de manoeuvre formant moyen de manoeuvre sont 
conformees pour presenter chacune un coude 38, 39, lequel coude 38, 39 
forme le moyen de blocage reversible 9, 9\ Chaque coude 38, 39 
occasionne une asperite 9, 9' respective formant butee susceptible de 
constituer un moyen de blocage reversible, du type cran, du moyen 

10 d'entramement 5 en position de deverrouillage. En effet, sous Taction de la 
force de rappel du ressort liant les bras entraTneurs 5A, 5B, entre eux, les 
ergots de guidage 12A, 12B subissent une force centripete, qui en 
conjonction avec le decroche respectif formant asperite 9, permet d'obtenir 
un blocage reversible de la piece intermediaire 7 dans une position stable de 

15 deverrouillage. 

Le desarmement de cette position de deverrouillage est obtenu en exergant 
une poussee sur le poussoir axial 8. La surface inclinee 8A, solidaire du 
poussoir axial 8, vient en effet pousser la surface complementaire 6A liee au 
poussoir radial 6, la force exercee etant suffisante pour eloigner, par effet de 

20 « coin », le poussoir radial 6 suffisamment au point que les ergots de 
guidage 12A, 12B passent au dela de I'asperite respective 9, 9 f et finissent 
ensuite leur course automatiquement, sous Taction conjointe du ressort de 
compression 33 qui rappelle la piece intermediaire 7 et du ressort de rappel 
des bras entraTneurs 5A, 5B t jusqu'au fond de Textremite opposee des 

25 lumieres oblongues de manoeuvre 7A, 7B, pour atteindre une position de 
verrouillage stable, representee a la figure 9. De fa?on preferentielle, le 
poussoir axial 8 est soumis a Taction d'un moyen elastique, par exemple un 
ressort axial de compression (non represents) qui le maintient au repos en 
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position haute, c'est-a-dire dans une position ou la surface d'engagement 8A 
ne coopere pas avec la surface complementaire 6A. 

Le dispositif de commande du verrouillage / deverrouillage est ainsi 
preferentiellement un systeme a retour automatique en position de 
5 fermeture, sous Taction de I'utilisateur sur le poussoir axial formant gachette. 

II est egalement possible, a titre de variante, tel que cela est represents a la 
figure 5, que les lumieres oblongues de manoeuvre 7A, 7B aient leurs 
extremites correspondant a la position d'ouverture 17A, 17C evasees. Cet 
elargissement occasionne la encore un cran 9" t apte a former une butee 
10 susceptible de constituer un moyen de blocage reversible. 

Avantageusement, I'appareil de cuisson selon Tinvention comprend un 
moyen de securite a la fermeture / ouverture 10 du genre doigt ou clapet. La 
position du moyen de securite 10 est sensible a la pression ou a la 
temperature regnant dans I'enceinte de cuisson. Le moyen de securite 10 

15 est monte mobile entre deux positions stables de butee, une position basse 
dans laquelle ledit moyen de securite 10 met en communication I'interieur de 
I'enceinte avec I'exterieur en dega d'une pression interne P 0 predetermines, 
une position haute dans laquelle il ferme la communication de I'enceinte 
avec I'exterieur lorsque la pression P 0 est atteinte, pour permettre la montee 

20 en pression de I'appareil et la cuisson. 

De tels moyens de securite a la fermeture / ouverture sont bien connus de 
I'homme du metier et permettent de s'assurer que le couvercle est bien en 
position de verrouillage stable sur la cuve, le moyen de securite ne pouvant 
se deplacer sous Teffet de la pression que si ladite position stable de 
25 verrouillage est effectivement atteinte. 



Ceci permet d'eviter une montee en pression alors qu'une mauvaise position 
de verrouiilage est atteinte. Inversement, le montage de tels moyens de 
securite a la fermeture / ouverture evite une ouverture de I'appareil inopinee, 
alors qu'une pression residuelle demeure dans I'appareil, puisque seule la 
position basse du moyen de securite 10 permet I'ouverture de I'appareil. De 
facon preferentielle, le moyen de securite a I'ouverture / fermeture 10 est 
constitue par un systeme de tige manometrique, du genre doigt d'Aroma. 

Avantageusement, tel que cela est represente aux figures 3 et 5, la piece 
intermediate 7 est conformee de facon a cooperer avec le moyen de 
securite 10 pour que ce dernier empeche la rotation libre de la piece 
intermediaire 7, et done le deverrouillage du couvercle 2 lorsque le moyen de 
securite 10 est en position haute. 

Avantageusement, la piece intermediaire 7 est egalement conformee pour 
empecher le moyen de securite 10 d'atteindre sa position haute, lorsque la 
piece intermediaire 7 se trouve dans une position autre que celle 
correspondant au verrouiilage du couvercle 2. 

De facon preferentielle, tel que cela est represente a la figure 3, le bord 7A 
de la piece intermediaire 7 qui est au voisinage du doigt de securite 10, 
presente une forme incurvee vers I'interieur, qui s'apparente a une 
conformation concave, de facon a autoriser une course axiale libre du doigt 
de securite 10. Une fois le doigt 10 en position haute de butee, la piece 
intermediaire 7 ne sera plus libre en rotation, puisqu'elle sera bloquee par 
son propre bord 7A qui butera lateralement contre le doigt 10. 

Dans le cas ou la au moins une machoire 4 n'est pas en position de 
fermeture, la piece intermediaire 7 ne se trouve pas dans la configuration 
representee a la figure 3, mais dans une position ou le bord 7A surplombe 
en partie ou totalement le doigt de securite 10, de sorte que celui-ci ne peut 
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effectuer de course axiale libre sans buter contre le bord 7A au dessus de 
lui. Ainsi, dans ce cas de figure, le doigt de securite 10 est incapable 
d'atteindre sa position haute de butee dans laquelle il ferme la 
communication de Penceinte avec Pexterieur. 

5 Ainsi, la montee en pression de I'appareil et la cuisson ne peuvent 
s'effectuer normalement lorsque la piece intermediaire 7 se trouve dans une 
position autre que celle representee aux figures, et qui correspond au 
verrouillage de la au moins une machoire 4. 

De fagon particulierement preferentielle, tel que cela est represents a la 
10 figure 9, le bord 7A est conforme de fagon a epouser intimement le demi- 
perimetre de la section du doigt de securite 10, ce qui permet une precision 
optimale du moyen de securite 10. 

^utilisation d'une piece intermediaire rotative 7 s'avere done particulierement 
interessante puisqu'il suffit de bloquer cette piece pour bloquer la au moins 
15 une machoire 4. La piece intermediaire 7 concourt done a simplifier la 
conception de Pappareil notamment pour la mise en oeuvre du moyen de 
securite a Pouverture / fermeture 10, et a fiabiliser le fonctionnement de ce 
dernier. 

Avantageusement, Porgane de commande principal 6 est un poussoir 
20 d'ouverture apte a etre commande manuellement. 

Avantageusement, Porgane de commande secondaire 8 est egalement un 
poussoir de fermeture apte a etre commande manuellement. 

Selon un mode particulierement avantageux de realisation de Tinvention, le 
couvercle 2 presente une face interne 2A tournee vers I'interieur de 
25 Tenceinte de la cuisson et une face externe 2B opposee, sur laquelle est 
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montee une platine 13 pourvue cTun axe de montage vertical 14 s'etendant 
sensiblement axialement, de preference a partir du centre de la platine 13, 
vers Fexterieur du recipient de cuisson. 

Autour de I'axe de montage vertical 14 est montee en rotation iibre la plaque 
5 formant volant 7, dont les lumieres oblongues de manoeuvre 7A, 7B 
definissent respectivement, en conjonction avec des lumieres oblongues 
rectiiignes correspondantes 13A, 13B menagees radialement dans la platine 
13, de part et d'autre du point de pivotement de la plaque 7, deux ouvertures 
d'engagement 15, 16 de chacun desdits ergots de guidage 12A, 12B. 

10 Chaque lumiere oblongue de manoeuvre 7A, 7B est ainsi superposee au 
dessus de la lumiere oblongue rectiligne correspondante 13A, 13B, de fagon 
a ce que lorsque la plaque 7 tourne, les ouvertures d'engagement 15, 16 se 
deplacent chacune selon une direction radiale centrifuge ou centripete 
opposee, entre une position centripete correspondant au verrouillage 

15 (fermeture des machoires 4, 4') et une position centrifuge correspondant au 
deverrouillage (ouverture des machoires 4, 4 1 ). De fagon preferentielle, les 
ouvertures d'engagement 15, 16 sont sensiblement alignees avec le point de 
pivotement de la plaque 7. 

Un tel agencement permet ainsi un interfagage mecanique particulierement 
20 simple et compact entre la platine 1 3 et le couvercle 2. 

Les lumieres oblongues de manoeuvre 7A, 7B traversent de preference toute 
Tepaisseur de la plaque formant volant 7. II est cependant envisageable, 
sans pour autant sortir du cadre de Pinvention, de realiser la fonction de 
pentes de guidage assuree par les lumieres oblongues de manoeuvre 7A, 7B 
25 grace a des rainures de meme forme, non traversantes, ce qui peut s'averer 
interessant pour garantir I'etancheite du mecanisme d'ouverture / fermeture. 




23 



La platine 13 est egalement pourvue du poussoir d'ouverture 6, leque! est de 
fa9on preferentielle guide en translation radiale par un percage oblong 6B, 
dont le mouvement est limite par I'axe de montage 14. Le poussoir radial 6 
peut cependant etre guide par tout moyen connu de I'homme du metier, 
5 sans pour autant sortir du cadre de I'invention. 

Les elements susmentionnes dont est pourvue la platine 13 sont agences de 
facon a ce qu'un deplacement radial du poussoir d'ouverture 6 induise une 
rotation de la plaque formant volant 7, laquelle rotation provoque un 
deplacement radial des ouvertures d'engagement 15, 16, lesquelles 
10 entrainent les ergots de guidage 12A, 12B, et done les bras 5A, 5B et 
machoires 4, 4', jusqu'a la position de deverrouillage. 

La presence d'une piece intermediaire 7 permet done de transformer le 
mouvement de translation radiale de I'organe de commande principal 6 en 
mouvement des machoires 4, 4' selon une autre direction radiale 
15 quelconque. Les configurations representees aux figures ne sont donnees 
qu'a titre d'exemple. La fonction de renvoi d'angle assuree par la plaque 
formant volant 7 est realisable quelle que soit la direction de mobilite radiale 
de I'organe de commande principal 6 par rapport a celle des machoires 4, 4'. 

II est ainsi par exemple envisageable que la direction de mobilite de I'organe 
20 de commande principal 6 soit confondue avec la direction de mobilite des 
bras entrameurs 5A, 5B et des machoires 4, 4'. 

La piece intermediaire 7 permet egalement de procurer a I'utilisateur une 
reduction de I'effort a exercer sur I'organe de commande principal 6 pour 
deplacer les machoires 4, 4'. Dans le cas des variantes illustrees aux figures 
25 3 et 9, cette demulti plication d'effort depend notamment du rapport entre : 

- d'une part la distance entre I'orifice oblong d'entraTnement 6C et I'axe 
de montage 14, 




- et cPautre part la distance entre les lumieres oblongues de manoeuvre 
7A, 7B et I'axe de montage 14. 

Dans le cas des variantes illustrees aux figures 4 et 6, la demultiplication 
d'effort depend egalement du nombre de dents de la cremaillere 18, de celui 
5 de la roue dentee 19, de celui du pignon 30, ainsi que de la nature du 
fiietage de la vis 31 (pas, angle de filet notamment). 

Le niveau de demultiplication peut done etre aisement ajuste par Thomme du 
metier en jouant sur les parametres cites ci-avant, ainsi que sur le 
dimensionnement (longueur) des lumieres de manoeuvre 7A, 7B et de 
10 I'orifice oblong d'entrainement 6C. 

Avantageusement, la platine 13 est apte a etre rapportee et fixee de fagon 
amovible sur le couvercle 2. 

De fagon preferentielle, la platine 13 forme le siege 13C d'un module 
amovible de couvercle 20, 

15 Avantageusement, le siege 13C est pourvu : 

- d'une soupape de securite a la surpression 25, 

- d'une soupape de regulation de pression 26, munie d'un systeme de 
tarage ajustable par Tutilisateur 27, 

- d'un conduit de sortie de vapeur 28, debutant en aval de la soupape 
20 de regulation de pression 26 et au voisinage duquel est monte un 

capteur de temperature, 

- d'un ensemble monobloc incluant un moyen de purge d'air integre 
dans la tige manometrique 10. 



25 



Le module 20 comprend egalement un capot superieur 40 qui coiffe le siege 
13C et tous les elements qui y sont montes et comprenant au moins : 

- un logement de reception 29 d'un minuteur 30, lequel logement 29 
est dote d'au moins un plot de connexion electrique relie 

5 fonctionnellement au capteur de temperature, 

- le poussoir axial 8. 

Le fonctionnement de I'appareil de cuisson conforme a I'invention est le 
suivant. 

Sous ('action du ressort de rappel liant les bras entrameurs 5A, 5B, les 
10 ergots verticaux de guidage 12A, 12B sont situes au repos dans une position 
stable correspondant a la fermeture des machoires 4, 4\ c'est-a-dire qu'ils 
sont dans leur position la plus proche du centre du couvercle 2. 

Sous I'effet du ressort de compression la liant au siege 13C du module 20, la 
plaque formant volant 7 est positionnee, au repos, dans une position 
15 correspondant a la fermeture des machoires 4, 4\ et qui est telle que les 
ouvertures 15, 16 sont situees respectivement en regard des ergots axiaux 
de guidage 12A, 12B lorsque I'axe de symetrie X-X* et I'axe de montage 14 
sont confondus. 

Ainsi, lors de Taccostage du module 20 sur le couvercle 2, les ergots axiaux 
20 de guidage 12A, 12B penetrent respectivement dans les ouvertures 
d'engagement 15, 16, realisant ainsi la jonction dynamique entre les 
poussoirs de commande 6, 8 et les bras entrameurs 5A, 5B et 
machoires 4, 4'. 

La mise en place du couvercle 2 sur la cuve 1 necessite Touverture des 
25 machoires 4, 4\ qui est obtenu par Tactionnement radial centripete du 




poussoir radial d'ouverture 6. Le deplacement progressif du poussoir 6 
permet de faire coulisser le plon 7C dans la lumiere d'entrainement 6C, ce 
qui a pour effet de faire tourner la plaque formant volant 7 dans le sens 
horaire. La rotation de la plaque 7 provoque le coulissement des ergots de 
5 guidage 12A, 12B dans les lumieres de manoeuvre 7A, 7B menagees dans 
la plaque 7, le deplacement des ergots de guidage 12A, 12B etant limite par 
ailleurs lateralement par les lumieres rectilignes 13A, 13B menagees 
radialement dans le siege 13C du module 20. Les ergots 12A, 12B sont ainsi 
enframes uniquement en translation radiale vers la peripherie de 

10 I'autocuiseur, selon une direction centrifuge. Les ergots 12A, 12B etant lies 
aux bras entrameurs 5A, 5B, ces derniers coulissent radialement jusqu'a la 
position d'ouverture des machoires 4, 4'. Dans la position ainsi atteinte, les 
ergots de guidage 12A, 12B cooperent a la fagon d'une came avec une 
butee avec les coudes 38, 39 correspondants des lumieres de manoeuvre 

15 7A, 7B. Les machoires 4, 4' sont ainsi en position stable de deverrouillage et 
permettent ainsi un centrage du couvercle 2 sur le bord de la cuve 1. 

La fermeture de I'enceinte de cuisson, c'est-a-dire I'atteinte par les 
machoires 4, 4' de leur position de verrouillage, est obtenue par pression de 
la paume de la main sur le bouton axial 8. Son enfoncement provoque un 

20 mouvement radial centrifuge du poussoir radial 6, par interaction entre les 
surfaces inclinees complementaires 6A, 8A liees respectivement au poussoir 
axial 8 et au poussoir radial 6. Le deplacement centrifuge du poussoir radial 
6 provoque, par la cooperation du pion 7C et de la lumiere d'entramement 
6C, une rotation de la plaque formant volant 7 dans le sens anti-horaire, de 

25 sorte que les ergots de guidage 12A, 12B sont liberes des moyens de 
blocage reversibles 9, 9', ce qui autorise sous Taction du ressort 33 de 
compression et du ressort de rappel des bras entrameurs, le retour elastique 
de la plaque 7 et done des machoires 4, 4' en position stable de verrouillage. 




Selon les autres modes de realisation montres aux figures 4 et 6, 
I'entramement par le poussoir radial 6 de la plaque de demultiplication 7 se 
fait par I'intermediaire d'une roue dentee 19. Dans ce cas de figure, le 
deplacement radial du poussoir axial provoque la rotation de la roue dentee 
5 19 laqueile entraTne la plaque formant volant 7. II est tout a fait envisageable 
de prevoir une liaison autre qu'un encastrement entre la roue dentee 19 et la 
plaque formant volant 7, et par exemple interposer entre la roue dentee 19 et 
la plaque formant volant 7 un systeme de pignons visant a optimiser encore 
la cinematique d'ouverture / fermeture. 

10 Ainsi, I'autocuiseur selon I'invention permet de benef icier d'un dispositif de 
commande d'ouverture / fermeture particulierement compact et 
ergonomique, puisqu'il peut etre actidnne avec une main seulement, du fait : 

- qu'il met en jeu une translation, 

- qu'il procure une reduction d'effort, 

15 tout en beneficiant des avantages d'une transmission intermediate rotative, 
en terme de compacite et simplicite de conception, par exemple pour 
integrer une tige manometrique de securite. 



REVINDICATIONS 



Appareil de cuisson d'aliments sous pression comportant au moins : 

- une cuve (1) et un couvercle (2) destine a etre rapporte et verrouille 
sur ladite cuve (1) pour former une enceinte de cuisson etanche, 

- une ou plusieurs machoire(s) (4) montee(s) mobile(s) en translation 
par un moyen d'entrainement (5) correspondant, entre une position 
de verrouillage du couvercle (2) relativement a la cuve (1) et une 
position de deverrouillage, 

- un dispositif de commande (6, 7, 8) du mouvement de la au moins 
une machoire (4), comprenant : 

• une piece intermediate (7), laquelle comprend au moins un 
moyen de manoeuvre (7A, 7B) et un moyen d'embrayage (7C, 
19), et est montee en rotation libre relativement au moyen 
d'entrainement (5) pour que Ie moyen de manoeuvre (7A, 7B) 
coopere avec ledit moyen d'entraTnement (5) de fagon a regir 
le deplacement de ce dernier, 

• un organe de commande principal (6) comprenant au moins un 
moyen de transmission (6C, 18, 30, 31), ledit organe de 
commande principal (6) etant positionne relativement a la 
piece intermediaire (7) pour que le moyen de transmission 
(6C, 18, 30, 31) coopere avec le moyen d'embrayage (7C, 19), 
de fagon a regir la rotation de la piece intermediaire (7) lorsque 
I'organe de commande principal (6) est actionne, 

caracterise en ce que I'organe de commande principal (6) est monte 
mobile en translation relativement au couvercle (2). 
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Appareil de cuisson selon la revendication 1 caracterise en ce que 
Torgane de commande principal (6) est monte mobile selon une 
direction sensiblement radiate. 

Appareil de cuisson d'aliments selon la revendication 1 ou 2 caracterise 
en ce que la au moins une machoire (4) est montee mobile selon une 
direction sensiblement radiale. 

Appareil de cuisson selon Tune des revendications 1 a 3 caracterise en 
ce que Torgane de commande principal (6) regit la rotation de la piece 
intermediate (7) de maniere active dans le sens du verrouillage et dans 
le sens du deverrouillage. 

Appareil de cuisson selon Tune des revendications 1 a 4 caracterise en 
ce que le moyen d'embrayage est constitue par une roue dentee (19) 
montee axialement fixe sur la piece intermediaire (7). 

Appareil de cuisson selon !a revendication 5 caracterise en ce que le 
moyen de transmission est constitue par une cremaillere (18) agencee 
sur Torgane de commande principal (6) pour engrener lateralement avec 
la roue dentee (19). 

Appareil de cuisson selon la revendication 5 caracterise en ce que le 
moyen de transmission est constitue d'une vis sans fin (31) montee fixe 
sur Porgane principal de commande (6) et s'etendant dans la direction 
de translation de ce dernier, ainsi que d'un pignon (30) monte fixe par 
rapport au couvercle (2) et engrenant perpendiculairement avec la roue 
dentee (19), ledit pignon (30) comprenant en son centre un trou taraude 
cooperant avec la vis sans fin (31) pour qu'un mouvement de translation 
de celle-ci provoque la rotation du pignon (30). 
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8 - Appareil de cuisson selon Pune des revendications 1 a 4 caracterise en 

ce que ie moyen d'embrayage est constitue par un pion de guidage (7C) 
s'etendant axialement a partir de la piece intermediate (7). 

9 - Appareil de cuisson selon la revendication 8 caracterise en ce que le 
5 moyen de transmission comprend au moins une surface plane (32) 

s'etendant en oblique par rapport a la direction radiale, et agence de 
fagon a ce qu'une translation de Porgane de commande principal (6) 
induise ['engagement du pion de guidage (7C) par la surface plane (32), 
laquelle pousse le pion de guidage (7C), ce qui engendre la rotation de 
10 la piece intermediate (7). 

10 -Appareil de cuisson selon la revendication 8 caracterise en ce que le 
moyen de transmission est constitue par un orifice oblong 
d'entraTnement (6C) s'etendant en oblique par rapport a la direction 
radiale et cooperant avec le pion de guidage (7C), de fagon a ce qu'une 
15 translation de Porgane de commande (6) induise une rotation de la piece 

intermediate (7). 

11 - Appareil de cuisson selon Tune des revendications 1 a 10 caracterise en 
ce que la piece intermediaire (7) est montee a rotation elastique 
relativement au couvercle (2), de telle sorte que sa position de rappel 
20 elastique correspond au verrouillage de la au moins une machoire 

(4, 4'). 

12 -Appareil de cuisson selon la revendication 11 caracterise en ce que la 
piece intermediaire (7) est montee a rotation elastique a Pencontre d'un 
ressort de compression (33). 



25 13 - Appareil de cuisson selon Pune des revendications 1 a 12 caracterise en 
ce que le moyen d'entraTnement (5) comprend au moins un bras 
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entraTneur (5A, 5B) guide en translation relativement au couvercle (2) et 
presentant une extremite exteme (24, 25) reliee a la au moins une 
machoire respective (4, 4') et une extremite interne (22, 23) destinee a 
cooperer avec le moyen de manoeuvre (7A, 7B). 

14- Appareil de cuisson selon la revendication 13 caracterise en ce que 
('extremite interne (22, 23) est pourvue d'un ergot axial de guidage 
(12A, 12B). 

15- Appareil de cuisson selon la revendication 14 caracterise en ce que le 
moyen de manoeuvre (7A, 7B) comprend au moins une surface formant 
rampe (34, 35) s'etendant en oblique par rapport a la direction radiale, et 
etant agencee de facpon a ce que lorsque la piece intermediate (7) 
tourne, la surface formant rampe (34, 35) engage I'ergot axial de 
guidage correspondant (12A } 12B) et le pousse, ce qui engendre le 
mouvement du moyen d'entraTnement (5A, 5B). 

16 -Appareil de cuisson selon la revendication 14 caracterise en ce que le 
moyen de manoeuvre (7A, 7B) comprend au moins une lumiere 
oblongue de manoeuvre (7A, 7B) agencee dans I'epaisseur de la piece 
intermediaire (7) pour engager I'ergot axial de guidage correspondant 
(12A, 12B), de fagon a ce qu'une rotation de la piece intermediaire (7) 
engendre le mouvement du moyen d'entramement (5A, 5B). 

17-Appareil de cuisson selon la revendication 16 caracterise en ce que la 
piece intermediaire (7) est une plaque formant volant qui comporte des 
oreilles (36, 37) appariees au nombre de machoires (4, 4 1 ), et dans 
lesquelles sont pratiquees les lumieres oblongues de manoeuvre 
(7A, 7B). 
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18 -Appareil de cuisson selon Tune des revendications 1 a 14 caracterise en 
ce que le moyen de manoeuvre (7A, 7B) comprend une biellette dont 
Tune des extremites est liee au moyen d'entraTnement (5), I'autre etant 
liee a la piece intermediate (7). 

5 19 - Appareil de cuisson selon Tune des revendications 1 a 18 caracterise en 
ce que le moyen d'entraTnement (5) est monte a coulissement elastique 
relativement au couvercle (2), de telle sorte que sa position de rappel 
elastique correspond au verrouillage de la au moins une machoire 
(4, 4'). 

10 20 -Appareil de cuisson selon Tune des revendications 1 a 19 caracterise en 
ce que I'organe de commande principal (6) est couple cinematiquement 
avec un organe de commande secondaire (8) monte mobile sur le 
couvercle selon une direction sensiblement axiale, ledit organe de 
commande secondaire (8) etant apte a commander le deplacement du 

15 moyen d'entraTnement (5A, 5B) dans ie sens du verrouillage. 

21 - Appareil de cuisson selon la revendication 20 caracterise en ce que le 

dispositif de commande du mouvement des machoires (6, 7, 8) 
comporte un moyen de blocage reversible (9, 9\ 9") du moyen 
d'entraTnement (5A, 5B) en position de deverrouiliage, I'organe de 
20 commande secondaire (8) comportant des moyens de relachement (8A) 

pour commander le desarmement des moyens de blocage reversible 
(9, 9\ 9"). 

22 - Appareil de cuisson selon les revendications 16 ou 17, et 21 caracterise 

en ce que les lumieres oblongues de manoeuvre (7A, 7B) sont 
25 conformees pour presenter chacune un coude (38, 39), qui forme le 

moyen de blocage reversible (9, 9'). 
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23 -Appareil cle cuisson selon Tune des revendications 1 a 22 caracterise en 

ce qu'tl comprend un moyen de securite a la fermeture / ouverture (10) 
dont la position est sensible a la pression ou a la temperature regnant 
dans I'enceinte de cuisson, ledit rnoyen de securite (10) etant monte 
5 mobile entre deux positions stables de butee, une position basse dans 

laquelle ledit moyen de securite met en communication I'interieur de 
I'enceinte avec I'exterieur en-de<?a d'une pression interne P 0 
predeterminee, une position haute dans laquelle il ferme la 
communication de I'enceinte avec I'exterieur lorsque la pression P 0 est 
10 atteinte, pour permettre la montee en pression de I'appareil et la 

cuisson. 

24 -Appareil de cuisson selon la revendication 23 caracterise en ce que le 

moyen de securite a la fermeture / ouverture (10) est une tige ' 
manometrique. 

15 25 - Appareil selon la revendication 23 ou 24 caracterise en ce que la piece 
intermediate (7) est conformee de fagon a cooperer avec le moyen de 
securite pour que ce dernier empeche la rotation libre de la piece 
intermediaire (7), et done le deverrouillage du couvercle (2) lorsque le 
moyen de securite est en position haute, ladite piece intermediaire (7) 

20 etant egalement conformee pour empecher le moyen de securite (10) 

d'atteindre sa position haute, lorsque la piece intermediaire (7) se trouve 
dans une position autre que celle correspondant au verrouillage du 
couvercle (2). 
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-Appareil de cuisson selon Tune des revendications 1 a 25 caracterise en 
ce que Torgane de commande principal (6) est un poussoir d'ouverture 
apte a etre commande manuellement. 
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27 -Appareil de cuisson selon Tune des revendications 1 a 26 caracterise en 

ce que I'organe de commande secondare (8) est un poussoir de 
fermeture apte a etre commande manuellement. 

28 - Appareil de cuisson selon les revendications 2 et 19 caracterise en ce 
5 que le couvercle (2) presente une face interne (2A) toumee vers 

I'tnterieur de I'enceinte de cuisson et une face externe (2B) opposee, sur 
laquelle est montee une platine (13) pourvue : 

- d'un axe de montage vertical (14) autour duquel est monte en 
rotation libre la plaque formant volant (7), dont les lumieres 
10 oblongues de manoeuvre (7A, 7B) definissent respectivement en 

conjonction avec des lumieres oblongues rectilignes (13A, 13B) 
correspondantes menagees radialement dans la platine (13), deux 
ouvertures d'engagement (15, 16) de chacun desdits ergots de 
guidage (12A, 12B), 

15 - du poussoir d'ouverture (6), 

agences de facon a ce qu'un deplacement radial du poussoir d'ouverture 
(6) induise une rotation de la plaque formant volant (7), laquelle rotation 
provoque un deplacement radial des ouvertures d'engagement (15, 16), 
lesquelles entrament les ergots de guidage (12A, 12B) et done les bras 
20 (5A, 5B) et machoires (4, 4') jusqu'a la position de deverrouillage. 

29 -Appareil de cuisson selon la revendication 28 caracterise en ce que la 
platine (13) est apte a etre rapporte et fixe de facon amovible sur le 
couvercle (2). 
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